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UZIVATELSKY MANUAL

w O

Frekven énich m énicu

TECO INVERTER F510

Pro fadu: F510 75 - 135 kW (vstup 3 x 400 V)

V manualu jsou uvedeny zakladni parametry, zapajgnice a popis funkci gmice.
Podrobny popis funkci je v anglické verzi manualu.

Verze: Zari 2016



Méniée TECO rada F510

Vykon m énice Vstup Ozna €eni Rozmér
(KW) SxVxH (mm)
75 F510-4100-H3 580 x 344 x 300
90 3 x 400V F510-4125-H3 580 x 344 x 300
110 F510-4150-H3 790 x 459 x 324
132 F510-4175-H3 790 x 459 x 324
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1. Zakladni upozorn éni pro aplikaci m énicu

Sitové napdjeniifipojte na svorky L1, L2, L3.
Motor pripojte na svorky T1, T2, T3.

Nedotykejte se zadri@sti elektrickych obvamenice, je-li pod nagtim, nebo
je-li vypnuto nagti pouze kratkodab Po oteveni krytu v¢kejte, az zhasne
signalizace LED na hlavni desceémite.

Neprovadijte zadné zapojovaniige nez odpojite gmi¢ od si€. Poruseni této
zasady mize zpisobit Uraz elektrickym proudem, nebo posSkozeite.

Zapojovani a uvashi méni¢e do provozu mohou provétdoouze pracovnici
spliujici poZzadavky na odbornou kvalifikaci pro praalektrotechnice,
minimalre dle 8§ 6 vyhlasky 50/1978 Sb.

Mé&ni¢ zapojujte v elektrické soustaTN-S, dleCSN 33 2000-3. V fipad:
soustavy TN-C rozdte v mistnim rozvagti vodi¢ PEN na nulovy a ochranny
vodi¢ v souhlase €SN 33 2000-4-41.

Pozor !

U méniéa s tFifazovym napajenim — vstup 3 x 400V/50Hz se fazowvédice
pripojuji na svorky L1, L2, L3 a ochranny vodi¢ PE na ozn&enou zemni
svorku. Nulovy vodi¢ neni pouzit.

Nikdy nesmi byt pfipojeno stové napajeni na vystupni svorky réniée (T1,
T2, T3), jinak dojde k poSkozeni vystupniho tranzigrového modulu.

Nikdy nezapojujte styka¢ mezi vystup néniée a motor. Fi vypinani dochazi
v dasledku nashromazdné energie v motoru kgrepéti a mize dojit
k poSkozeni vystupniho tranzistorového modulu

U pracovnich stroja a vSech dalSich z&Ezeni, kde neni povolen automaticky
start méniée po @ipojeni sitoveého napajeni je keba zapnout startovaci
signal méni¢e minimalné se zpozénim 5s po zapnuti gfového napajeni



2. Uvod

Obecné

M¢énice série F510 maji moznost nastaveni skalarniizeni V/f nebo
vektorovéhartizeni v otevené zgtnovazebni smice. Jedna se o modernicak
¢leny pro tizeni induknich motoé. Fi konstrukci ménict jsou pouzity
nejnowjsi polovodtové sodasti. Vystupni nafii je puls Sitkove
modulovano (PWM), jako vystupni vykonovy prvek mauzivaji inteligentni
vykonové tranzistorové bloky typu IGBT. Vystupropd napdjejici motor je
blizky sinusovému pibéhu.

Pokyny po obdrzeni zasilky

Zasilka byla zajigina proti poskozeni dnem dopravy. fed rozbalenim
kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte popis vyrobku na Stitku s VaSi objedtau.

Zkontrolujte, zda nedoslo k poSkozerhbm dopravy. (Vazné poskozeni obalu
mutze poskodit i ranic).

Po rozbaleni kontrolujte tyto udaje :

Zkontrolujte, zda najové a proudové Udaje odpovidaji Vasi objednavce.

Zkontrolujte vSechna viditelna elektricka propdjardotazeni Sroubna silove
aftidici svorkovnici.

Zjistéte, zda neni zadné viditelné poskozeni.

Pokud je #jaka cast nénice poSkozena, nebo chybi, édomte okamzi
distributora, kterym je firma PRELL, s.r.0., Dbta nad Vahom.



3. Instalace m énice

Prost fedi
Spravné umighi menice je podminkou pro ugpnou c¢innost a dosazeni
garantované Zzivotnosti. Z hlediska klimatické odslin je nEni¢ uréen pro
prostedi normalni s nasledujicimi okolnimi podminkami :
Teplota okoli
Meni¢ s krytem : - 10°C az + 40°C

Ochrana proti fmému slunénimu zdeni

Ochrana proti vinkosti )
Odpovidéa prostdi AB4 dleCSN 33 2000-3

Ochrana proti prachu, kovovydasteékam a korozivnim plyéim
Odpovida progdi AE1 a AF1 dl€SN 33 2000-3

Ochrana proti nadénnym vibracim (nad 0,6G)



4. Zakladni parametry pro silovou

Trojfazoveé napajeni 3 x 400V/50Hz

¢ast meénicu

Ménié série F510

Typ ménice 4100-H3 4125-H3 4150-H3 4175-H3
Vykon (HP) 100 125 150 175
Jmenovity vykon motoru 75 90 110 132
(kW)

Jmenovity proud (A) 145 168 208 250
Vstupni napti 3 faze, 380 — 440V +10%, -15%, 50/60Hz
Maximalni vystupni nafii 3 faze, 380 — 480 V

Véaha ngnice (kg) 44 44 81 81




5. ZAakladni udaje — parametry m éniét TECO F510

Polozka Méniée frekvence TECO F510
Zpusobtizeni Skalarni - V/IF
Vektorové — otekend vektorova snika
Rozsah frekvence 0,1 —400,0 Hz

Startovaci momer

150%/1Hz (Vektorovéizeni)

Rozsalrizeni 1:50 (Vektorovéizeni)
rychlosti
Presnostizeni + 0,5 % (Vektorovéizeni)
rychlosti
RozliSeni vystupnjDigitalni nastaveni : 0,01 Hz,
5 frekvence Analogové nastaveni : 0,05Hz/50Hz
Rizeni  [Rizeni Primétizenti tigitky A ¥
frekvence z ovladaciho
panelu
Rizeni pomoci | 1. Externitizeni pomoci normalizovanych sighal
externich signdl 0-10V, 0-20mA, 4-20mA
2. Motorpotenciomettizeni z ovladaci svorkovnice TM2,
tlatitka UP, DOWN
DalSi funkce Nastaveni dolni a horni meze frekeenc
Nastaveni zakazanych frekvenci
Funkce displeje LED zobrazasaindikace stavu, frekvence, rychlosti,
vystupniho nagti, vystupniho proudu, DC né&fp
meziobvodu, sgru ot&eni.
Zobrazeni chybovych hlaseni
Nosna frekvence | 1- 8 kHz
Zavislost U/t 18 zavislosti z toho jedna programavazivatelem
Rozkeh a dokkh | Dvé volitelné rozikshové a zpomalovaci rampy
menice Dvé volitelné S kivky
Multifunkeni 2 programovatelné analogové vystupy
analogovy vystup
Hlavni | Multifunkeni 24 programovatelnych moznosti vstupu
fidici vstup Podrobg viz (3-00) az (3-05)
funkce | Multifunkéeni 3 programovatelné vystupni relé
vystup Podrobg viz (03-11 az ( 03-012)
Digitalni vstupni | MoZno ovladat vstupy tranzistory s otemym kolektorem
signal
DalSi funkce Restart po ztgatagti, start do BzZiciho motoru, detekce

pietizeni, 8 nastavitelnych rychlosti,édwzbihove a
zpomalovaci rampy, PID regulator, momentové zvyseni
stavitelné meze frekvence, automaticky rezim Usposrgie,

vhitini programovatelny automat PLC.




Polozka

Ménice frekvence TECO typovéarada E510

Brzdny moment

S WSim brzdnou jednotkou do 200%

Sériova komunikace

Programovatelna komunikace
Pripojeni z USB vystupu pidtace

Pracovni teplota -1 az + 40C
Skladovaci teplota -20° az + 60° C
Relativni vihkost 0az95 %
Vibrace DolG

Elektromagneticka
kompatibilita

S externim filtrem spkny pozadavkyCSN EN 61800-3

Elektricka bezpénost

Splgny pozadavky norm¢' SN EN 61800-3

Elektrické kryti

IP 20 dl&€'SN EN 60529

Ochrana proti
pietizeni OL2

Programovatelna tepelna ochrana motoru
(120% jmenovitého proudu po dobu 1 minuty)

Ochrana proti
proudovému
pietizeni

Vypnuti menic¢e pi 160% jmenovitého proudu

Ochranné napsti
funkce

Maximalni napéjeci

Napéjeni 400 V, ochrana pro DC aapneziobvodu> 820 V,
meéni¢ zastavuje, chybové hlaseni OV

napti

Minimalni napajeci

Napéjeni 400 V, ochrana pro DC aapneziobvodw 380 V,
meni¢ zastavuje, chybové hlaseni LV

Ochrana proti
zastaveni

Ochrana proti zastaventipozbéhu, zpomalovéani a
v ustaleném chodu.

Ochrana proti zkrat

UE|lektronick& ochrana vystapproti zkratu

Ochrana proti

zemnimu zkratu

Elektronicka ochrana vystagproti zemnimu zkratu

napajeni

Kratkodoba ztrata

M¢éni¢ maZe restartovat po vypadku s dobou trvani krat3
nez 1 az 2 sec d@&hiciho motoru

Dalsi funkce

Tepelna ochrana motatido teploty v &lese motoru

—_—



6. Elektrické zapojeni
6.1 Zapojeni A - - napdjeni 3 x 400V/50Hz

Spinani multifunknich vstug S1- S6 proti vyvodu +24Y¥fdici svorkovnice

—1°

Brzdna jednotka

PE =3 @ +P -N N
Fs1 Km1 L
, U/Tl :
Ll = il\ J\I\ R/L1 VIT2 : 3z ac
L2 &3 ol S/L2 L
L3 o 2 ~_ s W/T3 I -
N PE
Analogové vystupy
FUl \f’Wl 0-10V, 4-20mA
Analog V1
SB1  SB2 KM1 Aol EI [—l AO1
1 2 1 2 1 \Y
J \’LL A1UAZ AO2 | IEI Analog V2 202
7P 8R
KM1 SW6
AGND
PE
FWD r-’ s1 CN3 |: Pfidavna deska
REV - —
S2
SP1 | —I— R1A
Multifunkéni . 3 Sw3 | R1C
vstupy | - SP2 4 PNP _ R1B
.. -l
Tl sp3 5 EI —
RESET- - - . >
: S6 NPN |1 R2A
— R2B
Spole¢ny vyvod PNP +24V
. o
Spole¢ny vyvod NPN _24VG E_'_ R3A
+10V |_ ] R3B
RR,
All PO |
o AGND
0-10V ; - AGND swo
\Y A
0-10V/0-20mA/4-20mA Al2 /EI . RS485
- | B
oo o
SW5 SBX
AGND F1 1\’LL
F2 |
T
TOTAL STOP

Snimac teploty motoru

Volitelné vstupni néarazoveé tlumivky TI1, TL2, TL3.

« Volitelny vstupni filtr EMC pro odruseni véidé C2 dleCSN EN 61800-3
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6.2 Elektrické zapojeni B - napajeni 3 x 400V/50Hz

Spinani multifunknich vstu@ S1- S6 proti vyvodu 24V@&dici svorkovnice.

I

Brzdné jednotka

PE [0} B1/P + -
Fs1 KM1 © UITL L
L1 p : R/L1 V/IT2 . M 3F AC
L2 L‘z:l—b d S/L2 L A
L3 .tL_s ° T/L3 WIT3 @
o TL1- TL3
N PE
EMC Swi Analogové vystupy
Ful Filtr v 0-10V, 4-20mA
Analog V1
SB1  SB2 KM1 AO1 |E| [—l AO1
2 1 2. [ \%
J \T\L A1|_|A2 AO2 |H Ana_llogVZ AO2
8l
KM1 SW6
AGND
;—5
[ | Volitelna p¥idavna deska
FWD s1 CN3 |: P
REV —
S2
SP1 | +— r1a
Multifunkéni . S3 | R1C
vstupy sP2 Sa e R1B
R (o
.| sPs -
5 —
RESET- - - . > sws | R2A
’ S6
PNP |__IL R2B
Spole¢ny vyvod PNP ° +24V
Spole¢ny vyvod NPN Iil M-
pole¢ny vyvo ) R3A
24VG nen |1
+10V — R3B
RR
All PO |____
AGND [
0-10v AGND
sw2
\Y A
0-10V/0-20mA/4-20mA A2 /EI . RS485
Egligh o
sws SBX
AGND F1 {LL
2
F2 |
T
TOTAL STOP

Snima¢ teploty motoru

» Volitelné vstupni narazové tlumivky TI1, TL2, TL3.
« Volitelny vstupni filtr EMC pro odruseni vé&idé C2 dleCSN EN 61800-3
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7. Ovladani panel
Vyjimatelny panetfizeni nénice

] OJ O o Ol
FAULT FWD REV SEQ REF
LOC . DSP
REM FUN
< READ
RESET v ENTER
RUN STOP
Oznafeni na panelu| Funkce
LOC/REN TI&itko pro gepinanitizeni nénice
LOC —fizeni z ovladaciho panelu
REM —fizeni z ovladaci svorkovnice
RUN Tlatitko povel &h
STOP Tl&itko povel STOP
DSP/FUN VykEr zobrazovaciho médu, Programovéani — Zobrazeni JDSP;
< RESET Vybér tadu na displeji, resetovafizeni nénice
READ/ENTER Tl&itko procteni/zapis - ENTER
AV Tlacitka ¢iselnych znin, zWtSeni - zmenSeni

12



Ridici svorkovnice

RS485
A B |S1 |S3 |S5 [24v|+10v| T |GND|GND|AI1 [ AI2
PE P4VG| S2 | S4 | S6 |F1L | F2 | PO | P |AO1|AO2| PE
R1A|R1B | R1C|R2A|[R2B|R3A |R3B
Typ Vstup | Funkce Poznamka
Digitalni vstupy S1 Chod vped - STOP Multifunk¢ni vstupy
S2 Chod vzad - STOP Uvedeno tovarni
S3 Nastavena frekvence — (5-02) nastaveni
S4 Nastavena frekvence — (5-03)
S5 Nastavena frekvence — (5-04) Vstupni impedance
S6 RESET 4.2k
Reléové vystupy R1A V normalnim stavu otégno AC - 250V/1A
R1B V normalnim stavu sepnuto
R1C Repinaci kontakt DC - 30V/1A
R2A Funkce programovatelna
R2C
R3A Funkce programovatelna
R3C
Zdroj 24V +24V | Spinani multifunénich vstug Spinani proti
Prepin& JP1 v poloze PNP vstupim S1 — S6
24VG | Spinani multifunénich vstug
Prepin& JP1 v poloze NPN
Analogové vstupy 10V Zdroj pro potenciometr Max. 20mA
All Multifunk¢ni analogovy vstup Vstup 0-10V
Al2 Multifunk¢ni analogovy vstup Vstup 0-10V
Napsti: Prepin&g SW2 v poloze V
Proud: Peping& SW2 v poloze | 4 —20mA
MT Teplotni snimé&u motoru Viz parametry
Skupiny 08
GND | Zem analogovych vstim vystupi
Analogovy vystup AO1 Multifunkeni analogovy vystup 0 —10V/4-20mA
Prepin&g SW1 — A/l
AO1 Multifunkeni analogovy vystup 0 —10V/4-20mA
Prepin&g SW1 — A/l
GND | Zem analogovych vstim vystupi
Bezpe&nostni F1 Bezpe&nostni obvod Rozpojeni
obvod F2 TOTAL STOP
Rozhrani RS485 A Rozhrani pro sériovou komunikaci
B

13




8. Parametry m énice

Parametry skupiny 00

: Zakladni provozni nastaveni

Funkce

Popis

Rozsah

Tovarni
nastav.

Jednotky

Pozn.

00-00

Zpusobtizeni

0: Skalarni VI/f

1: Rezerva

2: Vektorove- bez zjiné vazby
3-4: Rezerva

5: Vektoroveé — specialni pouZziti

0

00-01

Snér ot&eni motoru
Plati pouze praéizeni
z ovladaciho panelu

1: Fimy smer
2. Reverzace

00-02

Zdrojtidicich gikaz

0: Ovladaci klavesnice

1: Externitizeni Run/Stop
2:Rizeni po sériové lince RS485
3: Vyuziti integrovaného PLC

4: RTC pouze pro LCD panel

00-03

Alternativni zdroj
fidicich gikazi

0: Ovladaci klavesnice
1: Externitizeni Run/Stop
2:Rizeni po sériové lince RS485

00-04

Volba jazyka

Pouze pro panel LCD

0: Anglictina
1: CinStina

00-05

Zdroj frekvergnich
piikazi

Zakladni zdroj

0: Tlatitka UP/DOWN ovladaci
panel

1: Externi analogovy vstup All

2: Motorpotenciometr —ifkazy
UP/DOWN

3: Sériova komunikani linka

4-5: Rezerva

6: RTC pouze pro LCD panel

7. Externi analogovy vstup Al2

00-06

Alternativni zdroj
frekvertnich gikazi

0: Tlacitka UP/DOWN ovladaci
panel

1: Externi analogovy vstup All

2: Motorpotenciometr —ifkazy
Up/Down

3: Sériova komunikani linka

4-5: Rezerva

6: RTC pouze pro LCD panel

7. Externi analogovy vstup Al2

00-07

Kombinace zdroj
frekvence

0: Zakladni zdroj
1: Zakladni zdroj + alternativni
zdroj

14




00-08 | Frekvence pro sériovagu0.00 — 400.00 0.00 Hz
komunikaci
00-09 | Sériova komunikace - |0: Neni uschovan frekvence po |0
uchovani frekvence vypnuti napajeni
1: Uchovana nastavena frekvenge
po vypnuti napajeni
00-10 | Rezerva
00-11 | Limitni frekvence pro |0: Limitni frekvence odpovida |0 Hz
Gtlumovy stav PID dolni mezni frekvenci
regulatoru 1: Limitni frekvence je OHz
00-12 |Horni mez frekvence |0.1 - 109.00 100 %
00-13 |Dolni mez frekvence |0.0 —109.00 100 %
00-14 |Doba rozihu 1 0.1 -6000.0 sec T1
00-15 |Doba dokhu 1 0.1 -6000.0 sec T2
00-16 | Doba rozkhu 2 0.1 -6000.0 sec T3
00-17 | Doba dothu 2 0.1 -6000.0 sec T4
00-18 | Krokovani 0.00 —400.00 6.00 Hz
Frekvence krokovani
00-19 | Krokovani doba rozhu |0.1 — 6000.0 sec
00-20 | Krokovani doba dehu |0.0— 6000.0 sec
00-21 | Doba rozéhu 3 0.1 — 6000.0 sec
00-22 | Doba dothu 3 0.1 -6000.0 sec
00-23 | Doba rozkhu 4 0.1 — 6000.0 sec
00-24 | Doba dokhu 4 0.1 — 6000.0 sec
00-25 | Frekvence zény 0.0 —-400.0 0.0 Hz
T1-T3, T2-T4
00-26 |Cas vypnuti 0,1 -6000.0 5.0 sec
TOTAL STOP
Vstupy F1-F2 rozepnut
00-27 | Rezerva
00-28 | Charakter analogovychO: Kladny 0 — 10V/4-20mA 0
fidicich signal odpovida 0-100% frekvence
1: Zaporny 0-10V/4 — 20mA
Odpovida 100 — 0% frekvence
00-29 - 00- 31 Rezerva
00-32 |Volba aplikace mnice |0: Obecné pouziti 0
1: Pumpy
Pred volbou provést 1: Dopravniky
tovarni nastaveni 2. Ventilatory
viz 13-08 4: HVAC
5: Kompresory
6. Vytahy
7. Jaadby

15




Parametry skupiny 01 : Charakteristika V/f — skala

rni rizeni

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
01-00 |Zavislost V/f 0-FF 6
FF UZivatelské zavislosti

01-01 |Rezerva

01-02 |Maximalni vystupni 20.0 - 400.0 60 Hz
frekvence

01-03 | Maximalni vystupni 0.2-510.0 440.0 |V
napsti

01-04 | Stedni frekvence 2 0.20 - 650.0 30 Hz

01-05 | Napti pri stredni 0.0 -510.0 0.0 Vv
frekvenci 2

01-06 | Stedni frekvence 1 0.0 — 400.0 30 Hz

01-07 | Napti pri stredni 0.0 -510.0 77.0 \Y
frekvenci 1

01-08 | Minimalni frekvence 0.1-50 15 Hz

01-09 | Napti pti minimalni 0.0 -510.0 0.5 V
frekvenci

01-10 | Momentové zvyseni 0.0-2.0 0.5 -

01-11 | Méd kompenzace 0: Mod kompenzace 0 0 -
momentu 1: Mod kompenzace 1

01-12 | zZakladni frekvence 10 - 400 60 Hz

01-13 |Zakladni vystupni nagi |0.0—510.0 440 V

01-14 |Napdjeci nafti ménice | 380 — 440V 440 V

01 -15 |Doba kompenzace 0 -1000 200 ms

momentu

16




Parametry skupiny 02 : Parametry motoru

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
02-00 |Proud motoru bez zatizeni A
02-01 |Jmenovity proud motoru Rizeni V/f A
10% az 100%
jmenovitého proudu
motoru
Vektorovétizeni
25% az -100%
jmenovitého proudu
motoru
02-02 |Rezerva 0.0 - 100.0 0.0 %
02-03 |Jmenovité otéky Ot/min
02-04 |Jmenovité nagi motoru Zadani dle Stitovych 400V |V
02-05 | Jmenovity vykon motoru adaji motoru W
02-06 |Jmenovita frekvence motoru 50 Hz
02-07 |Paiet poli motoru
02-08 | Rezerva
02-09 |Magnetiz&ni proud Zjisténo @i automatické
02-10 |Koeficienty syceni jadra motoru | identifikaci
02-11 |Koeficienty syceni jadra motoru
02-12 |Koeficienty syceni jadra motoru
02-13 |Ztraty v magnetickém obvodu
02-14 — 02-18 Rezerva

17




Parametry skupiny 03 : Multifunk  €ni vstupy — vystupy

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jed- |Pozn.
nastav. |notky
03-00 |Multifunkéni vstup S1 | 0: 2-vodioveé zapojeni 0
03-01 |Multifunkeni vstup S2 Zapnuto chod vied 1
03-02 | Multifunkeni vstup S3 | 1: 2-vodEové zapojeni 2
03-03 | Multifunkéni vstup S4 Zapnuto chod vzad 3
03-04 | Multifunkéni vstup S5 | 2: Multifunkeni frekvence 1 (5-02)4
03-05 | Multifunkeni vstup S6 |3: Multifunkeni frekvence 2 (5-03)17
4: Multifunkeni frekvence 3 (5-05)
5: Multifunkéni frekvence 4 (5-09)
6: Krokovani vped
7: Krokovani vzad
8: Motorpotenciometr UP
9: Motorpotenciometr DOWN
10: Repinani rozéh — dokkh 1
rozin — dokkh 2
11: Z4kaz

12

13:

14.
15:
16:
17:
18:
19:

20:

21:

22:
23.
24
25:
26:
27.
28:
29:
30:
31
32:
33:

zrychlovani/zpomalovani
. Zakladni/alternativni zdroj
fizeni

Zakladni/alternativni zdroj
frekvence

Nouzovy STOP

Odpojeni vystupu
Zastaveni PID regulace
Reset rnice po chyk
Rezerva

Start do &iciho motoru
Hledani rychlosti

ReZim Uspory energie, pouze
pro rezim V/f

Nulovani integréni slozky
PID regulatoru

Rezerva

Rezerva

PLC ve funkci

Externi chyba

3 — vodtové zapojeni
Mistni/externtizeni - gepnuti
Mod externihdizeni

Volba frekvence krokovani
Rozkh — dolkgh 2

Vysoka teplota okoli #mice
Rezerva

DC brzdni

18




03-06 | Rezerva
03-07 | Rezerva
03-08 | Doba snimani 0: Scan Time 4 ms 1
Scan - Time 1: Scan Time 8 ms
03-09 | Stav vstupS1 — S4 0000: Vstupy S1 -S5 d&wy 0000
Aktivace sepnutim
1111: Vstupy S1 — S5 sepnuty
Aktivace rozepnutim
03-10 |Stav vstupu S5 — S6 0000: Vstupy S6 otéen 0000
Aktivace sepnutim
1111: Vstupy S6 sepnut
Aktivace rozepnutim
03-11 | Vystupnirelé 1 0: Méni¢ v ¢innosti 0
Vystupy: R1A,R1B, R1C| 1: Chyba méniée
03-12 | Vystupni relé 2 2: DosaZena porovnavaci (3-13) |1
Vystupy: R2A,R2C frekvence
3: Frekvence v pasmu
(3-13 + 3-14)
4: Vystupni frekvence > (3-13)
5: Vystupni frekvence < (3-13)
6: Automaticky Restart
7: Rezerva
8: Rezerva
9: Blokovani funkce
10: Rezerva
11: Rezerva
12: Momentové fetiZzeni ndnice
13:Dosazeni porovnavaciho
vystupniho proudu
14: Brzdkni ve funkci
viz 03-17, 03-18
15, 16,17 Rezerva
18: Stav PLC
19: PLC ve funkci
20: Nulova frekvence
21: M@ni¢ pripraven pro funkci
03-13 | Porovnavaci vystupni [0.00 — 400.00 0.00 Hz
frekvence
03-14 | Pasmo porovnavaci 0.1-255 2 Hz
frekvence
03-15 | Porovnavaci vystupni  |0.1 —999.0 0.1 A
proud
03-16 | Zpozdni po dosazeni [0.1-10.0 0.1 sec
porovnavaciho proudu
03-17 | Frekvence brzdi 1 0.00 - 20.00 0.00 Hz
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03-18 | Frekvence brzdi 2 0.00 - 20.00 0.00 Hz
03-19 | Stav kontaki relé 0000b: V normalnim stavu 0
R1A, R2A, R3A rozepnuté
1111b: V normalnim stavu sepnut
03-20 - 03-26 Rezerva
03-27 |Motorpotenciometr 0: Po pikazu STOP astava 0
zachovana nastavena
Maody funkce frekvence.
Po zastaveni je funkce
UP/DOWN neé&inna.
1: Po pikazu STOP fechéazi
nastavena frekvence na nulu
2. Po STOPustava zachovana
nastavena frekvence.
Po zastaveni je funkce
UP/DOWN ¢inna
028 — 038 Rezerva
03-39 |Vystupni relé R3 Stejna funkce jako u relé R1,R2 |20 -
03-40 |Frekvergni krok pro 0.00 - 5.00 0.00 Hz
funkci UP/DOWN
03-41 |Mezni hodnota momenty 0 - 300 10 %
03-42 | Zpozdni po ukoreni 0.00 — 65.00 0.00 sec
brzdni
03-43 |Doby 0: Doba zrychleni/zpomaleni 1 0 -

zrychleni/zpomaleni pro

funkci UP/DOWN

1: Doba zrychleni/zpomaleni 2
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Parametry skupiny 04 : Analogové signaly / Vstupy — vystupy
Funkce Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
04-00 |Vstup Al2 0: Al2: 0 — 10V/4-20mA 1
1: Al2: 4-20mA/2-10V
04-01 | All:Casovéa konstant20.00 — 2.00 0.03 sec
filtru
04-02 | Zesileni vstup All 0-1000 100 %
04-03 | Posuiiidiciho signélu |-100.0 — 100.0 0 %
vstup All
04-04 | Rezerva
04-05 | Rezerva
04-06 | Al2:Casovéa konstant20.00 — 2.00 0.03 sec
filtru
04-07 | Zesileni vstup Al2 0-1000 100 %
04-08 | Posuiiidiciho signélu |-100.0 — 100.0 0 %
vstup Al2
04-09 -04-10 Rezerva
04-11 |Analogovy vystup 0: Vystupni frekvence #mice
AO1 1: Pozadovana frekvence
2: Vystupni nagti menice
Vystupni mody 3: DC nagti meziobvodu
4: Proud motoru
5: Vystupni vykon
6: Ot&ky motoru
7: Stav vstupu All
9: Stav vstupu Al2
04-12 | Analogovy vystup 0 - 1000 100 %
AO1 -Zesileni
04-13 | Posun analogového [-100 - 100 0 %
vystupu AO1
04-14 - 04-15 Rezerva
04-16 | Analogovy vystup Nastaveni je stejné jako pro vystup| 3 -
AO2 AO1
04-17 | Analogovy vystup 0 - 1000 100 %
AO?2 -Zesileni
04-18 | Posun analogového [-100 - 100 0 %
vystupu AO2
04-19 | Analogové vystupy |0: AO1l: 0 - 10V, AO2: 0-10V 0 -
Typ signalu 1: AO1: 0 — 10V, AO2: 4-20mA
2: AO1: 4 — 20mA, AO2: 0-10V
3: AO1: 4-20mA, AO2: 4 — 20mA
04-20 |Casova konstanta filir[0.0- 0.50 0.00 sec
Vystupy AO1, AO2
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Parametry skupiny 05 : P redvolené frekvence

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
05-00 |Predvolené doby rozihu | 0: Doby rozighu a dokhu je 0
a dokzhu uena funkcemi
00-14 az 00-24
1: Doby rozkshu a dokhu je

utena funkcemi

05-14 az 05-48
05-01 |Predvolena frekvence 0 5.00 Hz

Plati pro ovladaci panel |0.00 — 400.00

05-02 |Predvolena frekvence 1 5.00 |Hz
05-03 | Predvolena frekvence 2 10.00 |Hz
05-04 |Predvolena frekvence 3 20.00 |Hz
05-05 |Predvolena frekvence 4 30.00 |Hz
05-06 |Predvolena frekvence 5 40.00 |Hz
05-07 |Predvolena frekvence 6 50.00 |Hz
05-08 - 05-16 Rezerva
05-17 | Doba rozéhu 0 (05-01) 10.00 sec
05-18 | Doba dokthu 0 (05-01) 10.00 sec
05-10 | Doba rozthu 1 (05-02)|9-1 -3600.0 10.00 | sec
05-11 | Doba dokthu 1 (05-02) 10.00 sec
05-12 | Doba rozéhu 2 (05-03) 10.00 sec
05-13 | Doba dokthu 2 (05-03) 10.00 sec
05-14 | Doba rozéhu 3 (05-04) 10.00 sec
05-15 | Doba dokthu 3 (05-04) 10.00 sec
05-16 | Doba rozéhu 4 (05-05) 10.00 sec
05-17 | Doba dokhu 4 (05-05) 10.00 sec
05-18 | Dobarozéhu 5 (05-06) 10.00 sec
05-19 | Doba dokhu 5 (05-06) 10.00 sec
05-18 | Doba rozéhu 6 (05-07) 10.00 sec
05-19 | Doba dokhu 6 (05-07) 10.00 sec
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Parametry skupiny 07 : P

fikazy START - STOP

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
07-00 |Kréatkodoby vypadek 0: Restart mani¢e nepovolen 0
napajeni - Restart 1: Restart réni¢e povolen
07-01 | Zpozdni automatického | 0.0 — 7200.0 0.0 sec
restartu po vypadku
napajeni
07-02 | Povoleny ptetrestaii |0 - 10 0
07-03 | Rezerva 0
07-04 |B&h motoru po fipojeni | 0: BEh motoru po fipojeni 1
napajeni a startovacim napajeni a externintigazu
povelu START - Umozén
1: Béh motoru po fipojeni
napajeni a externintigazu
START - Neumozm
07-05 |ZpozZdEni rozlkEhu po 1.0 - 300.0 15 sec
pripojeni napajeni
07-06 |Frekvence zahajeni 0.10 - 10.0 0.5 Hz
stejnosmirného brzdni
pii zastavovani gnice
07-07 |Urovei proudu i 0.0 - 100 50.0 %
stejnosmirném brzdni
07-08 |Doba stejnosgrného 0.0 - 10.00 0.5 sec
brzd&ni pii zastavovani
motoru
07-09 |Zpasob zastaveni 0: Zastaveni po nastavené ram|0

1: Volny dok&h motoru
2: DC brzéni pri zastaveni

Parametry skupiny 08 : Sekven

¢éni rizeni

Parametry uvedeny v anglické verzi manualu
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Parametry skupiny 08 : Ochranné funkce u m

éni¢e a motoru

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
08-00 |Ochrana proti zastaven| xxx0b: Ochranaip rozbhu
menice @¢inna
xxx1b: Ochranaip rozbshu
nedinna
xx0xb: Ochrana i zastavovani
dinna
xx1xb: Ochrana i zastavovani
nedinna
x0xxb: Ochranaip chodu
néni¢e EINna
x1xxbn: Ochranaipchodu
nénice nedinna
Oxxx: Ochrana p zastavovani
@&inna procas dokhu 1
1xxx: Ochrana f zastavovani
@&inna procas dokhu 2
08-01 | Uroves ochrany pi 20 — 200% 120 %
rozkehu
08-02 | Urove ochrany pi 660 — 820V 790 Vv
zastavovani
08-03 | Urove ochrany pi 50 — 200% 120 %
ustaleném chodu
08-04 | Rezerva
08-05 | Elektronicka ochrana xxx0b: Ochrana neinna 0001b |-
motoru proti petizeni xxx1b: Ochrana &inna
08-06 | Funkce rnice po 0: Zastaveni motoru volnym 0
aktivaci elektronické dolzhem
ochrany 1: Pokr&ovani v Ehu motoru
hlaseni OL1
08-07 |Rezerva
08-08 | Regulace nap v 0: Funkce dinn& 0
meziobvodu 1: Funkce netinna
08-09 | Ztrata vstupni faze 0: Funkce #iaha 0
1: Funkce dinna
08-10 | Ztrata vystupni faze 0: Funkce #iaha 0
1: Funkce dinna
08-11 - 08-12 Rezerva
08-13 | MomentovéitiZzeni 0: Detekce nefinna 0

detekce

1: Detekce dinna na nastavené
frekvenci
2: Detekce @inna @i chodu

24




08-14 | Stav mnice po detekci |0: Zastaveni po déhové ramp |0
momentovéhoietizeni | 1: Pokr&ovani v chodu a
indikace momentového
pretizeni
2: Volny dokh motoru
08-15 | Urovét momentového |0 - 300 150 %
pietizeni
08-16 | Doba pro detekci 0.0-10.0 0.1 sec
momentového ffetizeni
08-17 - 08-20 Rezerva
08-21 | Mezni hodnota proudu |10 - 100 50 %
pro zastaveni
08-22 | Doba za kterou dojde k |2 - 100 100 ms
zastaveni
08-23 | Detekce zemniho zkraty 0: Detekcetimeia 0
1: Detekce &inna
08-24 | Funkce po hlaSeni exterrQl: Zastaveni po zastavovaci
chyby rampg
1: Volny dokgh motoru
2: Pokrg&ovani véinnosti
08-25 - 08-34 Rezerva
08-35 | Rehrati motoru 0: Pokr&ovani v¢innosti
HlaSeni snim& teploty |1: Zastaveni po randp
2. Volny dokth motoru
08-36 | Zpozdni po hlaseni 0.00 -5.00 sec
piehrati motoru
08-37 | Funkce ventilatoru u 0: Trvaly chod 0

ménice

1: Chod po startu émice
2: Start po pekrateni mezni

teploty
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Parametry skupiny 09 : Sériova komunikace

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
09-00 |Adresa nénice 1-31 1
09-01 |Druh komunikace 0: MODBUS 0
4: PROFIBUS
09-02 | Rychlost komunikace |0: 1200 3
(bps) 1: 2400
2: 4800
3: 9600
4: 19200
5: 38400
09-03 | Pget STOP bit 0: 1 Stop Bit 0
1: 2 Stop Bity
09-04 | Parita 0: Bez parity 0
1: Suda parita
2: Licha parita
09-05 | Pget bita 0: 8 datovych bit 0
1: 7 datovych bit
09-06 | Doba detekce chyby 0.0-25.0 0 sec
komunikace
09-07 | Stav po detekci chyby |0: Zastaveni po rangppo dolg |3
komunikace 09-06
3: Pokr&ovani komunikace
09-08 | Citat komunikanich 1-20 1
chyb - nastaveni
09-09 |Cas zpozdni po zaplgni |5 - 65 5 ms

¢itade komunikanich
chyb
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Parametry skupiny 10 : PID requlator

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
10-00 |Zdroj Zadané hodnoty |1: Analogovy vstup All 1
2: Analogovy vstup Al2
10-01 | Zdroj skuté&né hodnoty |1: Analogovy vstup All 2
2: Analogovy vstup Al2
10-02 | Zadana hodnota 0.0 —100.0 0.0 % 10V
v procentech 100%
10-03 | Provozni méd PID xxx0b: Regulator nefurini 000b
regulatoru xxx1b: Regulator funéni
xX0xb: Charakter regulace
kladny - topeni
xx1xb: Charakter regulace
zaporny - chlazeni
10-04 | Zesileni zfinovazebni |0.01 — 10.00 1.00
smycky
10-05 | Proporcionalni sloZzka 0.01 - 10.00 3.00
10-06 | Integrani konstanta 0.00 —100.00 0.50 sec
10-07 | Derivéni konstanta 0.00-10.0 0.00 sec
10-08 | Rezerva
10-09 | Posun vystupni hodnoty -100.0 — 100.0 0
PID
10-10 | Rezerva
10-11 | Stav po ztrét 0: Neni &inek 0
zpétnovazebniho napi | 1: Varovani
2. Chybové hldSeni a STOP
10-12 | Urove ztraty 0-100 0
zpetnovazebniho nagi
10-13 | Doba detekce ztraty 0.0-10.0 sec
zpstné vazby
10-14 | Mez integréni slozky 0.0-100.0 100.0 %
10-15 - 10-16 Rezerva
10-17 | Startovaci frekvence 0.00 180.00 Hz
Gtlumoveého cyklu PID
10-18 | Doba atlumu PID 0.0-2555 sec
10-19 | Frekvence obnoveni 0.00 180.00 Hz
¢innosti PID
10-20 | Doba zpozuhi obnoveni|0.0 — 255.5 sec
¢innosti PID
10-21 - 10-22 rezerva
10-23 | Vystupni mez PID 0.00 — 100.0 100.0
10-24 | Zesileni vystupu PID 0.0 —25.0 1.0
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Parametry skupiny 11 : Pomocné funkce

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
11-00 | Sner ot&eni motoru 0: FWD —vffed a REV - vzad |1
1: Pouze FWD — \iied
2: Pouze REV - vzad
11-01 |Nosna frekvence 2 -16 kHz 4 kHz
11-02 | Rezerva
11-03 | Automaticke snizeni 0: Umozreéno 0
nosné frekvence 1: Neumozgno
11-04 | S-kivka START 0.00 — 2.50 sec
11-05 | S-kivka STOP 0.00 — 2.50 sec
11-06 - 11-07 Rezerva
11-08 | Vynechana frekvence 1 0.0-400.0 0.0 Hz
10-09 | Vynechana frekvence 2 0.0 -400.0 0.0 Hz
10-10 | Vynechana frekvence 3| 0.0 —400.0 0.0 Hz
11-11 | Pdsmo vynechané 0.0-255 1.0 Hz

frekvence
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Parametry skupiny 12 : Zobrazeni displeje a monitor

ovaci funkce

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
12-00 |Zobrazeni stavu smice |0: Zobrazeni frekvence 00000
Zakladni nastaveni
1: Vystupni proud
2: Vystupni nagti
3: DC napti meziobvodu
4: Teplota chlade
5. PID zgtnovazebni nafti
6: Analogovy signal — vstup Al
7. Analogovy signal — vstup Al
Nastaveni lze libovokh
kombinovat.
Napriklad 01243
12-01 |Forméat zgtnovazebni | 0: Cel@iselny (xxx) 0
signal - napti 1: Jedno desetinné misto (xx.x
2. DW desetinna mista (X.xx)
12-02 | Rezerva
12-03 | Nastaveni otgek 0 - 65535 0 RPM
12-04 | Zobrazeni frekvence nek 0: Zobrazeni vystupni frekvenc( 0
otatek motoru 1: Zobrazeni ot&ek (XXxxXx)
2. Zobrazeni otfek (XXxx.X)
3. Zobrazeni otk (xxx.xx)
12-45 |Posledni chybové hlaSeni
12-46 | Redchozi 1. chybové hldSeni
12-47 | Redchozi 2. chybové hlaseni
12-48 | Redchozi 3. chybové hlaseni
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Parametry skupiny 13 : Kontrolni funkce

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
13-00 | Typovy kod nénice
13-01 | Verze softwaru
13-02 |Rezerva
13-03 | Doba provozu énice 0-23 hodiny
Den - hodiny
13-04 | Doba provozu énice 0 - 65535 dny
Celkem hodiny
13-05 | Zpisob zaznamu doby |0: Méni¢ pod nagtim 0
provozu 1: Méni¢ v ¢innosti
13-06 | Uzamieni paramefr 0: Uzanteno kron¢ 13-06 0
1
2: VSechny parametryistupné
13-07 | Kéd zadmku 0000 - 9999 00000
13- 08 | Tovéarni nastaveni 0: Neni zrneéna 0
2: 2 - vodtové nastaveni
st 400V/60Hz
3: 3 - vodtové nastaveni
st 400V/60Hz
4: 2 - voditové nastaveni
st 400V/50Hz
5: 2: 3 - vodéové nastaveni
st 400V/50Hz

Parametry skupiny 14 : Nastaveni parametr

u PLC requlatoru

Parametry uvedeny v anglické verzi manualu

Parametry skupiny 15 : Monitorovani parametr

U PLC requlatoru

Parametry uvedeny v anglické verzi manualu

Parametry skupiny 16 : Nastaveni displeje LCD — fun

kce nastaveni

Parametry uvedeny v anglické verzi manualu
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Parametry skupiny 17 : Automaticka identifikace par

ametr U motoru

Funkce | Popis Rozsah Tovarni |Jednotky | Pozn.
nastav.
17-00 | Md&d automatické 0: Rot&ni maod- motor Wwinnosti| 1
identifikace parameir 1: Staticky mod — motor v klidu
motoru
17-01 | Jmenovity vykon motoru kw
17-02 | Jmenovity proud motoru A
17-03 | Jmenovité n& motoru 400 V
17-04 | Jmenovita frekvence 50 - 60 60 Hz
napajeciho napi
17-05 | Jmenovité oty motoru | 1450 Otky/
minuta
17-06 | Pget poh motoru 4
17-07 | Rezerva
17-08 | Napeti nezatizeného 400 400 Vv
motoru
17-09 |Zakerovy proud motoru |15% -70% jmenovitého proudu| 70 A
17-10 | Start automaticke 0: Start neumozm 0
identifikace 1: Start identifikace
17-11 |Historie identifikace 0: Neni chyba § identifikaci 0
Chyby identifikace 1: Chybné udaje o motoru
2: Chyba pi identifikaci odporu
statoru
3: Chyba pi identifikaci
rozptylové induénosti
4: Chyba pi identifikaci odporu
rotoru
5: Chyba pi identifikaci
vzajemneé induknosti stator
rotor
17-12 |Rozptylova induknost - |0.1 —15.0 3.4 %
pomer
17-13 | Skluzova frekvence 0.10 - 20.00 1.00 Hz *a
17-14 | Mdd rotani identifikace |0: V/f mod 0 0 *a

1: Vektorovy mod

*a Nastavuje se pouze pro softwarovou verzi V1.41
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Parametry skupiny 18 : Parametry kompenzace skluzu

Parametry uvedeny v anglické verzi manualu.
Pouziva se pouzeipozadavku fesného dodrzeni vystupni frekvence ve skalarnimumsd
chybou pod 2%.

Parametry skupiny 19 : Rezerva

Parametry skupiny 23 : Rizeni éerpadel

Parametry uvedeny v anglické verzi manualu.

Parametry skupiny 24 : Rizeni éerpadel — specialni funkce

Parametry uvedeny v anglické verzi manualu.
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9. Chybova hlaSeni

—_

Kod Vyznam Prav&podobna ficina| Co ctlat ?
OoC Proudové fetizeni |1. Kratka rozkhova 1. Prodlouzit rozBhovou
meénice rampa rampu
Proud nad 150% 2. Zemni zkrat vinuti 2. Kontrolovat motor
Jmenovité motoru
hodnoty 3. Poskozen vystupni |3. Odpojit motor a zkusit
tranzistorovy modul rozkeh bez motoru
SC Zkrat na vystupu Zkrat na vystupu nebo Kontrolovat motor
meéni¢e nebo zemni | poSkozeni motoru
zkrat
GF Zemni proud 1. Poskozeny motor 1. Vymeénit motor
presahuje 50%
jmenovitého proudu | 2. Zavada proudového |2. Zkusit roziEh menice
snim&e bez motoru
ou DC naggti 1. Kratka zastavovaci 1. Prodlouzit zastavovaci
v meziobvodu rénice rampa rampu
piesahuje 820V
2. Velka kineticka energie2. Pouzit brzdnou jednotk
zatze, nutno pouzit s brzdnym odporem
brzdnou jednotku
uU DC nagti 1. Malé napajeci napi 1. Kontrolovat napajeq
v meziobvodu rénice napti
je pod 450V 2. Ztrdta jedné vstupnP. Kontrolovat vstuf
faze menice
OPL Ztrata vystupni faze | iruSeni propojeni &ni¢ - | Kontrolujte propojeni
motor
IPL Ztrata vstupni faze | Zavada dgojeni meénice | Kontrolujte propojeni
OH1 Prehrati vnitrni ¢asti | 1. Vysoka okolni teplota | 1. Kontrolovat teplotu
menice okoli
2. Zavada ventilatar 2. Kontrolovat ventilatory
OH4 Prehrati motoru 1. Vysoké okolni teplota |1. Kontrolovat teplotu
okoli
2. Zavada teplotniho 2. Kontrolovat ventilatory
snima&e
OL1 Tepelné petizeni 1. Chybné zavislost V/f |1. Kontrolovat zavislost
motoru VI/f
2. Maly vykon motoru 2. Zvysit vykon motoru
oL2 Tepelné petizeni 3. Chybna zavislost V/f |3. Kontrolovat zavislost
menice VIt
4. Maly vykon nenice 4. ZvysSit vykon ne€nice
OE Vykonové fetizeni | Velka momentova zék Kontrolovat nataven

meéniée

parameth 08-15 a 08-16
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Chyby které Ize nulovatru €né

Kod Vyznam Zasah operatora
OC Proudové fetizeni |1. Kontrolovat proudové nastavengnice
menice 2. Po poklesu proudu nulovat chybové hlaseni

=

ou DC nagti Kontrolovat napajeci n&gi meénice.

v meziobvodu rénice| 2. Kontrolovatcas zastavovaci rampy
presahuje 820V 3. Pfi velkém momentu setr¢aosti za¥ze motord
pouzit brzdnou jednotku

4. Po zastaveni émi¢e nulovat chybové hlaseni
uU DC naggti 1. Kontrolovat napdjeci n&g meénice.
v meziobvodu rani¢e| 2. Po zastaveni smi¢e nulovat chybové hlaSeni
je pod 450V
OL1 Tepelné petizeni 1. Kontrolovat proud motoru
motoru 2. Pouzit motor o &Sim vykonu
3. Po zastaveni motoru nulovat chybové hldSeni
oL2 Tepelné petizeni 1. Kontrolovat proud rénice
meénice 2. Pouzit ni¥ni¢ o wtSim vykonu
3. Po zastaveni motoru nulovat chybové hlaseni
OE Vykonové fetizeni |1. Kontrolovat proudové nastavengnice
menice 2. Pouzit ni&ni¢ o wWtSim vykonu
3. Po zastaveni émice nulovat chybové hlaSeni
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10. Spln éni pozadavk 0 norem

Pro nenice frekvence typovéady F510 vystavil vyrobce dne 19.03.2012
prohlaSeni o sh@dv souladu s poZadavky evropskychesmic.

o 2006/95/EC Low Voltage Directive

e 2004/108/EC EMC Durective.

Vyrobce: Teco Electric & MACHINERY Co., Ltd.
10F, No.3-1, Yuan Cyu St., Nan-gahaipei 115, Taiwan

Dle prohlaseni o sheédsphuji frekvereni tyto normy:
« EN 61800-5-1:2007
« EN 61800-3:2004

Uvedené normy bylyievzaty pekladem jakaCSN.

« CSN EN 61800-5-1:
Systémy elektrickych vykonovych pohios nastavitelnou rychlostiGast
5-1: Bezpénostni poZadavky - Elektrické, tepelné a energétick

« CSN EN 61800-3
Systémy elektrickych vykonovych pohoa nastavitelnou rychlostiGast
3: Pozadavky EMC a specifické zkuSebni metody

M¢énicerady F510
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Autorizovany distributor:

PRELL, s.r.o., Centrum | 57/132, 01841 Dubnica nad Vahom
prevadzka: StrdZzovska 397/8, 018 51 Novéa Dubnica, Slovenska republika

Tel./Fax : 042 443 1135 Mobil: 0905 654 866 mEH: prell@prell.sk www.prell.sk
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